sensor

Encoder MR Tipo L, 256-1024 ppv, 3 canales, con line driver
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Sentido de rotacion cw (Definicién cw P. 68)

I Programa Stock Referencia
1 Programa Estandar

Programa Especial (previo encargo) 225783 228452 225785 228456 225787

Numero de pulsos por vuelta 256 500 512 1000 1024
Numero de canales 3 3 3 3 3
Max. frecuencia de funcionamiento (kHz) 80 200 160 200 320
Max. velocidad (rpm) 18750 24000 18750 12000 18750

Longitud total ‘ Longitud total
Sistema Modular maxon

+ Motor Pagina + Reductor Pagina @ Enc [mm] Longitud total [mm]/ ® ver reductor
RE 30,15W 137 32 794 794 794 794 794
RE 30,15W 137 GP32,0.75-4.5Nm 385 32 ° [ ° ° [
RE 30,60 W 138 32 794 794 794 794 794
RE 30,60 W 138 GP 32,0.75-4.5Nm 383 32 ° o ° ° o
RE 30,60 W 138 GP 32,0.75-6.0 Nm 385-390 32 ° o ° ° o
RE 30,60 W 138 GP32S 416421 32 [ . [ ° .
RE 35,90 W 139 32 824 824 824 824 824
RE 35,90 W 139 GP 32,0.75-4.5Nm 383 32 ° ° ° ° o
RE 35,90 W 139 GP 32,0.75-6.0 Nm 385-390 32 ° o ° ° o
RE 35,90 W 139 GP32,4.0-8.0Nm 391 32 ° o ° ° o
RE 35,90 W 139 GP42,3-15Nm 396 32 ° o ° ° o
RE 35,90 W 139 GP32Ss 416421 32 [ . [ ° .
RE 40,25 W 140 32 824 824 824 824 824
RE 40,150 W 141 32 824 824 824 824 824
RE 40,150 W 141 GP42,3-15Nm 396 32 ° . ° ° [
RE 40,150W 141 GP 52,4 -30Nm 401 32 ° L ] o L
A-max 32 166 32 727 727 727 727 727
A-max 32 166 GP 32,0.75-6.0 Nm 385-388 32 ° o ° ° o
A-max 32 166 GS38,0.1-0.6 Nm 395 32 ° ° ° ° °
A-max 32 166 GP32S 416421 32 ° [ ° ° [
EC-max 40,70 W 242 31.8 739 739 739 739 739
EC-max 40,70 W 242 GP42,3-15Nm 397 31.8 ° o ° ° o
EC-max 40,120 W 243 31.8 103.9 103.9 103.9 103.9 103.9
EC-max 40,120 W 243 GP 52,4 -30Nm 402 31.8 ° [ ° ° L
Tension de alimentacion Vec 5V+5% 1 NC. o
Consumo de corriente nominal 14 mA 2 Ve g Veo usuario. Cl recomendados
Sefial de salida TTL compatible 3 GND s o N TeiTS
Desfase @ 90° + 45°% ‘; (N:;?{al x 5 -AM26LS 32
Anchura de pulso index 90°% = 45°% 6 CanalA 2 canalA igligl
Rango de temperaturas -25..+85°C 7 CanalB 3
Momento de la inercia de la rueda de codigo < 1.7 gcm? 8 CanalB ' canala
Corriente de salida por canal max. 5 mA \ L=10 \ 18 2222: :%:ﬂggi{ B

Canal B _I_l_r

RE/A-max L=506 Conector DIN 41651/
EC-max L=500 EN 60603-13 Canal B :
Cable plano AWG 28

Canal | I |

Canal |
La sefial del canal index I estéa sincronizada con el canal
Ao canal B. Resistencia de conexion R op. > 1 kQ
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