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RE-max 29 29 mm, Edelmetallbirsten CLL, 9 Watt
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Terminal 2.8x0.4 . 1-.03
(+ Terminal) 1.6 xb&.6 tief/deep .
My (L=4.2 min.) 3.5 Ncm max. 0
2 max. 2.2 -0.2
QLA : O
12.8 -0.6 44.7 max. 16 -1

I Lagerprogramm
[] Standardprogramm
Sonderprogramm (auf Anfrage)

ArtikelInummern

.
/N
M2 x&.4 tiefsd
Moo i) 8 s a1
M 1:2

Motordaten

Werte bei Nennspannung

1 Nennspannung Vv
2 Leerlaufdrehzahl min-’
3 Leerlaufstrom mA
4 Nenndrehzahl min-'
5 Nennmoment (max. Dauerdrehmoment) mNm
6 Nennstrom (max. Dauerbelastungsstrom) A
7 Anhaltemoment mNm
8 Anlaufstrom A
9 Max. Wirkungsgrad %
Kenndaten
10 Anschlusswiderstand Q
11 Anschlussinduktivitat mH
12 Drehmomentkonstante mNm/A
13 Drehzahlkonstante min/V
14 Kennliniensteigung min/mNm
15 Mechanische Anlaufzeitkonstante ms
16 Rotortragheitsmoment gcm?

Thermische Daten

17 Therm. Widerstand Geh&use-Luft 15.8 K/IW
18 Therm. Widerstand Wicklung-Gehause 4.0 K/W
19 Therm. Zeitkonstante der Wicklung 159s
20 Therm. Zeitkonstante des Motors 928 s
21 Umgebungstemperatur -30...+65°C
22 Max. Wicklungstemperatur +85°C
Mechanische Daten (Sinterlager)
23 Grenzdrehzahl 6700 min™'
24 Axialspiel 0.1-0.2mm
25 Radialspiel 0.012 mm
26 Max. axiale Belastung (dynamisch) 1.7N
27 Max. axiale Aufpresskraft (statisch) 80N
(statisch, Welle abgesttitzt) 1200 N
28 Max. radiale Belastung, 5 mm ab Flansch 55N
Mechanische Daten (Kugellager)
23 Grenzdrehzahl 6700 min!
24 Axialspiel 0.1-0.2mm
25 Radialspiel 0.025 mm
26 Max. axiale Belastung (dynamisch) 5.0N
27 Max. axiale Aufpresskraft (statisch) 75N
(statisch, Welle abgestditzt) 1200 N
28 Max. radiale Belastung, 5 mm ab Flansch 20.5N
Weitere Spezifikationen
29 Polpaarzahl 1
30 Anzahl Kollektorsegmente 13
31 Motorgewicht 1619

CLL = Capacitor Long Life

Motordaten geméss Tabelle sind Nenndaten.
Erlauterungen zu den Ziffern Seite 151.

Option

Kugellager anstelle Sinterlager
Litzen anstelle Terminals
Ohne CLL

228 maxon DC motor

4.5 6 9

3940 4670 4500
39.5 387 244
3700 4370 3930
871 9.81 155
0.84 0.84 0.84
125 137 117
1.5 11.2 6.16
89 89 88
0.39 0.536 1.46
0.035 0.045 0.108
109 122 19
879 781 502
31.6 343 386
478 4.63 4.43
14.4 129 1

15 20

12 15 18
4430 4570 4350
17.8 15 1.5
3800 3780 3530
213 258 271
0.84 0.84 0.697
146 148 142
5,66 4.73 3.61
89 89 89
212 317 4.99
0.199 0.292 0.465
258 31.2 394
370 306 242
30.4 31 30.7
432 43 429
18.6 132 133

25

24 24 30 36 36 42 48 48 48
4810 4310 4670 4590 3940 4270 4050 3260 2710
101 852 775 6.27 493 479 386 276 21
3980 3480 3800 3740 3090 3410 3180 2380 1820
26.7 26.7 252 26 26.2 261 257 257 254
0.57 0.511 0.419 0.354 0.306 0.283 0.231 0.186 0.153
154 138 134 140 121 131 120 957 775
3.24 26 2.2 1.88 139 139 1.06 0.683 0.461
89 89 89 89 89 89 88 88 87
741 924 137 19.2 258 301 451 702 104
0.677 0.841 1.12 167 226 263 3.81 587 848
47.5 53 611 747 869 937 113 140 168
201 180 156 128 110 102 846 682 56.8
31.3 315 349 328 327 328 339 342 352
429 428 432 431 431 43 433 434 435
131 13 1.8 126 126 125 122 121 118

Legende

- Dauerbetriebsbereich

30 M[mNm]

Planetengetriebe
2132 mm

0.75 - 4.5 Nm
Seite 339
Planetengetriebe
2132 mm

1.0-6.0 Nm

Seite 343
Spindelgetriebe
232 mm

Seite 370-372
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Unter Berlcksichtigung der angegebenen thermi-
schen Widerstande (Ziffer 17 und 18) und einer Um-
gebungstemperatur von 25°C wird bei dauernder
Belastung die maximal zuldssige Rotortemperatur
erreicht = thermische Grenze.

Kurzzeitbetrieb
Der Motor darf kurzzeitig und wiederkehrend Uber-
lastet werden.

Typenleistung

Ubersicht Seite 20-27

Encoder MR
______ [H’E 128 - 1000 Imp.,
= B= 3 Kanal

Seite 392

Empfohlene Elektronik:

Hinweise Seite 24

ESCON Module 24/2 416

ESCON 36/2 DC 416

ESCON Module 50/5 47

ESCON 50/5 418

EPOS2 24/2 424

EPOS2 Module 36/2 424

EPOS2 50/5 425

MAXPOS 50/5 435
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